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Warunki wykonania i odbioru robot elektrycznych.

1.Przedmiot 1 zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot branzy elektrycznej .
Zakres robdt obejmuje :
Modernizacjg instalacji elektrycznej obejmujacej instalacje:
- Ukfad pomiarowy 1 wlz
- wykonanie instalacji o§wietleniowe;
- instalacje gniazd wtykowych 230 V
- instalacja gniazd do grzejnikow elektrycznych,
- instalacje ochrony przeciwporazeniowej,
- zasilanie central klimatyzacji

2. Informacje o terenie budowy.

Wszystkie prace prowadzone bgda w budynku na zamknigtym terenie Inwestora, a ich
wykonanie nie bedzie miato negatywnego wptywu na srodowisko oraz nie powoduja
naruszenia praw 0sob trzecich.

Poruszanie si¢ po obiekcie nie jest ograniczone.

2.1. Organizacja robot.

Organizacja robot wynika z ogdlnego przebiegu prac montazowych i nie wymaga
podejmowania nadzwyczajnych srodkow. Wszystkie wylaczenia istniejacej instalacji
elektrycznej ogdlnej wymagaja doktadnych uzgodnien ze stuzbami elektrycznymi
uzytkownika.

2.2 .Warunki bezpieczenstwa pracy.

Wszystkie prace elektromontazowe , szczegdlnie podlaczenia w istniejacych tablicach
rozdzielczych, nalezy prowadzi¢ przy trwale wylaczonym napigciu oraz w statym kontakcie
ze stuzbami elektrycznymi Inwestora z zachowaniem obowiazujacych w tym zakresie
procedur postgpowania.

Realizacje projektowanego zakresu robot nalezy powierzy¢ osoba posiadajacym odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia budowlane oraz doswiadczenie zawodowe.

Pracownicy powinni posiada¢ kwalifikacje stosownie do wykonywanego zakresu robot.
Kierownik budowy zobowiazany przeprowadzi¢ odpowiedni instruktaz na temat:

e zagrozen w miejscu pracy,

e przestrzegania przepisOw bhp,

e organizacji pracy,

e sposobu udzielania pierwszej pomocy.



3. Okreslenia podstawowe

W dokumentacji projektowej 1 specytikacji technicznej wykonania i odbioru robdt nie
Wystepuja definicje pojec nigdzie wezesniej nie zdefiniowane 1niemozliwe do
jednoznacznego ich zrozumienia. Wszystkie opisy zawieraja okreslenia powszechnie przyjete
1 stosowane w pracach elektromontazowych. Zastosowane oznaczenia materialdow pochodza
z katalogow producentow.

4. Materialy.

4.1. Wymagania ogoélne.
Wszystkie materiaty zakupione przez Wykonawce robot, dla ktérych normy PN
1 BN przewiduja posiadanie atestu lub swiadectwa jakosci powinny by¢ zaopatrzone w ten
dokument oraz posiada¢ deklaracjg zgodnosci.

4.2. Wymagania szczegotowe.

Materialy zastosowane do wykonywania projektowanej instalacji elektrycznej powinny
by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji technicznej , wykonawczej 1 przedmiarach robot.
Stosowanie zamiennikoéw, ktorych jakos¢ 1 parametry techniczne sa identyczne z
projektowanymi ,wymaga zgody projektanta i1 inspektora nadzoru inwestorskiego..

4.3. Skladowanie materialow.

Materialy na budowie nalezy przechowywa¢ w opakowaniach producenta w miejscu
wydzielonym , gwarantujacym , ze nie zostana uszkodzone.

5. Sprzet.
Do prac nalezy zastosowac sprzet przewidziany w katalogach KNNR 1 KNR

jak w przedmiarach robot.
Powinien on by¢ odpowiedni do technologii prowadzenia robot.

6 .Transport.

Transport materialow 1iurzadzeh powinien si¢ odby¢ pojazdami
samochodowymi dostawczymi.

7. Wykonanie robot,

Instalacjg elektryczna 1 informatyczng nalezy wykona¢ zgodnie z :

- dokumentacja projektowa i budowlano- wykonawcza.

- warunkami wykonania robot,

- opisem czynnosci podanym w katalogach KNNR 1 KNR podanych w przedmiarach robot,



- uwagami i1 zaleceniami Inspektora Nadzoru,

- instrukcjami 1 katalogami producentow materialdéw 1 aparatow.

- zaleceniami i uwagami inspektora nadzoru.

- obowiazujacymi normami ,dotyczacymi instalacji w budynkach..

Prace nalezy wykona¢ w $cistym porozumieniu ze shuzbami energetycznymi i Inwestora z
zachowaniem odpowiednich przepiséw w tym zakresie.

8. Kontrola jako$ci robdét.

W czasie robot wykonawca powinien sprawdzi¢ czy stosowane materiaty sa zgodne z
dokumentacja techniczna oraz czy nie sa uszkodzone. Wszystkie materiaty oraz ich
deklaracje zgodnosci nalezy przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego przed ich
zabudowaniem.

9. Obmiar i przedmiar robot.

Jednostkami obmiaru 1 przedmiotu roboét : sa metr, sztuki.

10 . Odbidr robot.

10.1. Roboty zanikajace

Odbiorowi robot zanikowych 1 zakrytych podlegaja instalacje wykonane pod tynkiem w
zamknigtych kanalach lub rurkach.

10.2. Odbior koncowy

-Roboty uznaje si¢ za wykonane jezeli sa zgodne z::
- dokumentacja projektowa,

- niniejsza specyfikacja

- uwzgledniaja zalecenia inspektora nadzoru

- przedmiarami robot.

a badania powykonawcze daty wynik pozytywny

10.3. Sprawdzenie odbiorcze.

Sprawdzeniu podlegaja :

* kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej

* dostarczone atesty badania jakoSci, deklaracji zgodnosci
instrukcji obstugi, DTR producentow , itp.

* wykonania wpisow do dziennika budowy.

* protokoty badan powykonawczych

* wykonana instalacja,

* dziatanie aparatow modutowych

* dziatanie urzadzen



10.4. Protokoly badan powykonawczych.

Wykonawca powinien przedstawi¢ protokoty badan:
* rezystancji izolacji przewodow.
* samoczynnego wylaczania zasilania.
* ciaglosci przewodu ochronnego.
* impedancji petli zwarcia 1 wybiorczoSci zabezpieczen,
* rezystancji instalacji odgromowe;j

W zakresie ich zgodnosci z odpowiednimi normami odbiorowymi;
Jesli wymagania nie zostaly spelnione, nalezy oceni¢ ich wptyw na dzialanie instalacji i
okresli¢ czy mozna przyjac ja do eksploatacii.



